Matematica Computacional - Formulario:

e
ez =& — T, deg=—,2#0
x
erro absoluto : |ez|, erro relativo : [0z], z # 0

(z =0(0.a1a2...)88", a1 #0; T = fl(z) € FP(B,n,t1,t2))

|6z] < 87" :=U, (arredondamento por corte)

0z] < 1B~ :=U, (arredondamento simétrico)

1
E)
(z) = kaT-’;(x)
b /(@)
b
Método da bissecgao: 41 = k ;— k,
b—a
|I’ - Ik| < 2k:
Método do ponto fixo: zx+1 = g(zk)
Lk
o=l < o Fleen —akls Jr-a] Do -l - a] < g le -
Método de Newton: zpy1 =z — f/(xk)
f'(zk)
I (&) 2
_ = L N (e t .
T — Tpal 5 (on) (x —x)°, com & entre x e xi
Tk — Tk—1
Método da Secante: zp11 =2 — —————— f (k)
flar) = fzr-1)
f" (k)
T — g1 = ———L (v — ) (x — 2K_1), com &, M entre T, Tp_1 € Tg.
27 () )

Sistemas lineares:

[Alle = iilf,fa.}fnzl laijl, 1Al = jiﬁl,a..}.‘,n; laijl, | All2 = /(AT A).
J= i=
condy(A) = [|A]lp| A7,

Az=b < z=Czx4+g — 2P D=0z 4y

i<l
o = a0 < o o) — 2]

el



Método de Jacobi:
C=-D YL+U),

k+1 (b _ Z a;; )/a”

Jj=1,j#i

Método de Gauss-Seidel:
Cc=-(L+D)'U,

xEkJrl) Z aijx (k+1) Z aij $§-k))/aii

j=it1

Método de Newton para sistemas nao lineares:

T AZW = —p@®); gD — g k) 4 ALK

Foérmula de Lagrange:

iw= I C=%) p@ =Y vk
j=0,j#i "~ * J i=0

Férmula de Newton com diferencgas divididas:

f[xj]:f(xj)7 j:O,...,n

flogs o ] — flog, o e

f[xj7 "'7xj+k] = ’ ] = 07

Ljt+k — Tj

flzo —I—Zf Xy ey Ti) (@ — 2g) -+ (T — T4-1)

n (n+1) n
671(33) = f[x07 R a'rnvx} H('x - xz) - fi(g') H(Jf — Z‘Z)
i=0 Ti=
Sistema Normal:

[ (¢o,d0) ... (¢0,Pm) ] [ ao ] [ (g0, f) }
(Gmrdo) o (mrtm) | | am (s )

¢za¢] Z(bz Tk (b] mk (bu Z¢z xk

k=0

Regra dos trapézios:

N-1
In(f)=h (f(xo)/2+ flzn)/2+ Z f(%'))

i=1

ER(f) =——7— ﬂ2@> ¢ € (a,b)



Regra de Simpson:

N/2 N/2—1

Sn(f) = g f(xo) + flzn) + 4Zf($2i71) +2 Z f(z2:)
i—1 i—1

g5 = -2 e e

Método de Euler Explicito:

Yn+1 = Yn +h f(mruyn)

hM elon—w)K

of
) —Un < ) K = ma. a4y ’
|y(1‘ ) Yy | - 2 K $€[5E07wn}]()yeﬂ | ay (I y)|

Método de Euler Implicito:

Ynt1 = Yn + h f(Zns1,Yns1)
Método deTaylor de segunda ordem:
h? (8f of

Yn+1 = Yn +h f(xnayn) + ?

Métodos de Runge- Kutta de segunda ordem:

M =

%(‘Tm Yn) + &g(xnayn)f(xmyn)>

Yn+1 = Yn + h (1 - %)f(xnayn) + if (xn + ah»yn + ahf(xna yn)):|

2

a =1/2 - método de Euler modificado ou do ponto médio;
« = 1- método de Heun ou dos trapézios.

Diferencas finitas:

Fws) ~ f($i+1)h— f(xi)7

f(Ii-H) - f(il?i—l)

f(%) - f(xifl)

f/(xl) ~ h )

f(@i) ~

f@it1) = 2f (%) + f(@i1)

20 IO h2

max
T€[x0,Tn]

ly" ()]
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b
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